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1.Ementa

Tipos de processos industriais. Conceitos basicos de controle de processos. Controle automatico e manual.
Caracteristicas dinamicas de processos e sistemas de primeira ordem. Controladores PID. Sintonia de controladores.
Estratégias de controle avangado. Malhas tipicas de controle de processos. Projetos de sistemas de controle.
Aplicaces e projetos praticos de controle de processos industriais. Impactos ambientais advindos dos processos
industriais.

2. Objetivos

Capacitar o aluno a:

- Conhecer os principios de funcionamento dos sistemas de controle de processos utilizados no ambiente industrial;

- Aplicar as competéncias adquiridas ao longo do curso e na disciplina, na resolucdo de problemas praticos
envolvendo controle de processos industriais;

- Realizar especificacOes basicas de equipamentos utilizados em sistemas de controle de processos industriais;

- Integrar maquinas, equipamentos, dispositivos e componentes, em um sistema de controle de processos industriais.

3. Conteudo Programatico

Unidades Tematicas CH

UNIDADE |
3.1. Apresentacdo da Disciplina;
3.1.1. Metodologia Proposta;
3.1.2. Avaliacéo do Aluno.
3.2. Introducéo;
3.2.1. Conceitos Gerais;
3.2.2. Realimentacéo;
3.2.3. Um Pouco de Histdria;
3.2.4. Modelos Matematicos;
3.2.5. Variaveis de Controle;
3.2.6. O Controle dindmico Inserido na automac&o.
3.3. Sistemas Dindmicos;
3.3.1. Introducéo;
3.3.2. Modelos Matematicos Diferenciais;
3.3.3. Transformada de Laplace;
3.3.4. Funcdo de Transferéncia;
3.3.5. Transformada de Laplace Inversa;
3.3.6. Diagrama de Blocos;
3.3.7. Estudo de Caso;
3.3.7.1. Sistema de Malha Aberta;
3.3.7.2. Sistema de Malha Fechada.

40

UNIDADE II
3.4. Controladores;
3.4.1. Introducéo;
3.4.2. Controle Liga-Desliga
3.4.3. Controlador Proporcional;
3.4.4. Controlador Integral;
3.4.5. Controlador Derivativo; 40
3.4.6. Controlador PID;
3.4.7. A Funcdo de Transferéncia do Controlador PID;
3.5. Sintonia de Controladores;
3.5.1. Introducéo;

3.5.2. Definicédo de Sintonia de Controladores;
3.5.3. Métodos de Sintonia com Oscilador Constante.
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4. Metodologia

A disciplina sera ministrada em aulas expositivas com utilizacdo de quadro e equipamento multimidia (quando
necessario), com a participacao efetiva do aluno (Por meio de trabalhos em grupo e individual, projetos, seminarios
e debate em sala de aula). Realizacdo de atividades que demonstrem a pratica do conteildo no contexto do curso e
buscando a interdisciplinaridade com outras areas.

5. Avaliagdo

A avaliacdo sera de forma continua, mediante a participacdo dos alunos nas atividades propostas dentro e fora da
sala de aula, caracterizando-se como avalia¢fes complementares, estas sendo parte das notas do semestre conforme
demonstrativo abaixo:

Avaliagdo Complementar (AC) + Avaliacdo Basica 1 (AB-1) = N1( Nota do 1° Bimestre)

Avaliagdo Complementar (AC) + Avaliacdo Basica 2 (AB-2) = N2( Nota do 2° Bimestre)

MF — Média Final = (N1 + N2)/2

6. Recursos didaticos

Datashow;

Uso de recursos da Internet;
Laboratério de Informatica;
Lousa.
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